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KRC4 ELECTRICO

Duracion
40 horas

Objetivos
- Montaje/Desmontaje elementos funcionales de la cabina KRC4

- Estructura y funcionalidad de los diversos componentes de
control/potencia/seguridades

- Instalacion, software, puesta en marcha robot
- Diagnastico averias tipicas KRC4 y soluciéon de las mismas

Contenido
- Principio de regulacion de la posicidon robot

- Conjunto Resolver-Motor y sistema de medicion del robot Kuka
- Ajuste y desajuste del robot

- Estructura del armario del control:
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- Seccion de potencia

- Circuitos de conexion de accionamientos y parada de emergencia

- Esquemas eléctricos

- Seccioén de control



- Bucle de control, tarjetas, cambio de componentes

- Deteccion de averias

- Modificacion de datos de maquina para la diagnosis de servos

- Utilidades Kuka

- Estructura del Soft y del Hard, interconexion

- Ajustes en el ordenador

- Archivado de seguridad, descripcion de los archivos

- Manejo basico del entorno, Windows-Explorer

- Estructura de subdirectorios del Soft de Kuka

- Instalacion del Soft de Kuka

- Periferia:

- Entradas y salidas propias del robot



